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PRINCIPAIS CARACTERISTICAS

* Central de comando (motor de indugdo monofasico até 1HP)
para linha de automatizadores residenciais e industriais.
Alimentacao bivolt automatico (90Vac~240Vac).

Sistema de fim de curso Analégico(Reed), Digital(Encoder) ou
Hibrido.

Tecnologia LEGERO.

Programavel pela tecnologia TACLED ou programador externo
PROG.

3 entradas para botoeiras (Abre/fecha, Abre e Fecha).

2 entradas para fotocélulas (Fechamento e Abertura).

2 saidas médulos relés (Luz Garagem e Trava).

Receptor R.F. 433,92MHz embarcado com capacidade para 96
transmissores com tecnologia Safe Code PPA.

Transmissores enderecdveis para funcées de controle de acesso
individual para Bloqueio ou Exclusdo e botées configurdveis
(Acesso, Luz de Garagem On/Off, Cadeado, Pedestre, Alarme
Arme/Desarme, Alarme Arme/Desarme Interno e Panico).
Registro dos Ultimos 80 comandos para abertura do portao.
Funcao “Cadeado” para bloqueio de transmissores, botoeira e
Wifi (PPA ON) de acesso para abertura do portéo.

Funcao “Pedestre” para abertura parcial do portéo.

Fungdo “Panico” para ligar/desligar sirene em caso de emergén-
cia.

Funcéo “Antiesmagamento” e “Impacto” com reverséo.

Funcéo “Anti-Abertura” do portéo.

Funcéo “Push”.

Alarme perimetral do portdo contendo 2 setores com fio (Fim de
curso / Encoder e Chave Reed) "5 + 8 setores sem fio (Mag-
netto / Smart RF) FIGURAT,

Carregador de bateria chumbo écida com carga lenta.

Saida para sirene DETON.

Compativel com PPA ON.

Tecnologia “BUSPPA". Conexéo com a Central Agility Slave com
cabo de 3 fios para aplicagdes com 2 motores (Pivotante Dupla,
Basculante Vertical Dupla com intertravamento (Eclusas) e Desli-
zante Dupla com intertravamento) FIGURAS 2.3 4,

A IMPORTANTE

As instrugées de programagées a seguir tem-se como referén-
cia a utilizaggo da Tacled ( conjunto de 3 botées e grupo de
leds ) para as configuragées basicas necessdrias da central para
um étimo funcionamento do automatizador. Para demais confi-
guracdes avancadas especificadas em Principais Caracteristicas
da central, deverdo ser realizadas pelo programador externo
PROG e conforme orientacdes exibidas na tela.

Fungdo Anti-Abertura

Com o portéo fechado e se for forcado para abrir manualmente e
ultrapassar o numero de pulsos do encoder definido, iré fechar
instantaneamente ou apés tempo determinado com o torque do
motor no méximo.

Fungdo PUSH

Apébs o motor ser desligado quando o portdo terminar o ciclo de
fechamento, a fungdo Modo Push iré acionar o motor em torque
pulsante, que é definido na tela do PROG “MODO PUSH TOR-
QUE”, por um tempo também definido na tela “MODO PUSH TEM-
PO”, até encostar no stop mecénico. A finalidade desta funcéo é de
eliminar espacos entre stop mecénico e borda do portdo quando
fechado.

Para o correto funcionamento do Modo Push, é necessdrio definir
o torque pulsante e o tempo. Caso qualquer um destes parémetros
néo forem definidos [Desativado] a fungéo Push ficard inoperante.
Modo Push funcionaré somente quando portéo no fim de curso de
fechamento.

SINALIZAGOES DOS LEDS

Pisca 1x = Rede elétrica 60Hz.
SN Pisca 2x = Rede elétrica 50Hz.
Pisca 3x = Ciclo de abertura.
Pisca 4x = Ciclo de fechamento.

Ligado = Recebendo sinal do transmissor valido para
acesso.

Gravando transmissores:

Piscando = Recebendo sinal do transmissor.

TX | Pisca 1x = Botéo gravado.

Pisca 2x = Transmissor Safe Code ressincronizado.
Pisca 3x = Negado jé cadastrado transmissor cédigo
fixo.

Pisca 4x = Meméria cheia.

Apagado = Alarme desativado.

Piscando = Alarme ativado com portéo fechado e
ALM . - i
monitorando setores que estdo habilitados.
Ligado = Alarme disparado.

Ligado = Cadeado eletrénico ativado, ou seja, ndo
aceitaré nenhum comando para acesso de trans-
CAD | missores gravados, botoeiras, wifi e botdo SET. Para
desativar, deverd ser pressionado o botdo cadeado do
transmissor configurado com esta funcéo.

BOT | Ligado = Sinal das botoeiras (BOT, BOTAB ou BOTFC).
FOT | Ligado = Sinal das fotocélulas (FOTAB ou FOTFC).

Ligado = Encoder conectado. (Fim de curso Digital).
ENC | Piscando = Encoder desconectado. (Fim de curso
Analégico

Apagado = Percurso do portéo registrado na meméria.
Ligado = Néo tem registrado na meméria o percurso
do portéo.

PER | Piscando = Executando leitura de percurso do portdo
(Sensor Reed Analégico), ou

Piscando = Ird executar leitura de percurso do portdao
no préximo comando (Sensor Encoder Digital).

Ligado = Central no modo de pénico ativado, ou seja,
PAN ficard com a s_aidu de siren_e aﬁvudu.'Paru desaﬁvqr, de-
verd ser pressionado o botéo de panico do transmissor
configurado com esta fungéo.

TAB.1

Botéao SET com jumper PROG aberto

Comando para abertura/fechamento

Percurso jé gravado | 37 portéo

Atua como stop mecdnico de abertura

e fechamento do portao durante o ciclo

de memorizagéo de percurso e somente

quando o tipo de fim curso for encoder
digital.

* Apos percurso apagado.

* Comando pelo botéo (SET) para iniciar
ciclo de abertura e utilizar botéo (SET)
como limitador do percurso de abertu-
ra, ou seja, FCA.

* Comando pelo botéao (SET) para iniciar
ciclo de fechamento e utilizar botéao
(SET) como limitador do percurso de
fechamento, ou seja, FCF.

Percurso apagado

TACTLED - PROGRAMANDO A CENTRAL

6 Passos serGo necessdrios para programar as fungées na central
utilizando jumper PROG e os botoes (-), (SET) e (+).

Passo | Descricao
1 Fechar o jumper PROG.

2 Botées (-) e (+) para selecionar a fun¢éo desejada.

Botao (SET) para entrar na fungéo desejada.™eEAs
3 Logo apés serd exibido o nivel de ajuste atual da
fungéo selecionada.

Botées (-) e (+) para ajustar o nivel desejado da
4 funcéo selecionada.

Ajuste no minimo —> led PAN piscando. ™84 5
Ajuste no méximo —> todos os leds acesos. ™8EAS

TAB.2

SELECIONANDO TIPO DE FIM DE CURSO

Analégico (Sensor Reed) Conector ENC desconectado

Digital (Encoder) ou Hibrido Conector ENC com cabo

(Encoder+Reed) encoder conectado

' Logo apés conex@o ou desconexéo do cabo encoder no conector ENC,
ou procedimentos de padréo de fabrica, ou procedimentos para apagar
percurso, o percurso do portdo serd apagado da meméria e a central
entrara em processo de memorizagdo automdtica de percurso apés pri-
meiro comando.

TAB.3

APAGAR PERCURSO

Ha 2 métodos para apagar o percurso na meméria:

» Conectar ou desconectar o cabo do encoder no conector ENC.
Para centrais digitais ou hibridas, o cabo de encoder deverd ser
retirado —> inserido. Para centrais analégicas, o cabo de encoder
deverd ser inserido —> retirado.’

* Manualmente para Tacled.

1. Jumper PROG deverd estar aberto.

2. Manter pressionado simultaneamente os botées (-) e (+) por 5

seg. até led PER ficar aceso.

3. Liberar os botées (-) e (+).!

APAGAR PERCURSO E PADRAO DE FABRICA

Magquinas residenciais:

. Jumper PROG deverd estar aberto.

. Jumper DZ/BV para definir tipo de maquina.

. Jumper RAP/LENTO para definir velocidade da maquina.

. Manter pressionado simultaneamente os botées (-) e (+). Apés
5 seg. o led PER ficard ligado. Apagou percurso'.

. Manter pressionado simultaneamente os botées (-) e (+) e apés
10 seg. o led PER ficar piscando.

. Liberar os botées.!

dquinas Ligger:

. Jumper PROG deverd estar aberto.

. Jumper DZ/BV aberto.

. Jumper RAP/LENTO aberto.

. Manter pressionado simultaneamente os botées (-) e (+) por 15
seg. até leds PER e SN ficarem piscando.

. Liberar os botées.’
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APAGAR TODOS OS TRANSMISSORES

1. Jumper PROG deverd estar aberto.

2. Manter pressionado o botédo (-) por 10 seg. até led TX ficar pis-
cando.

3. Liberar o botéo (-).

GRAVAR TRANSMISSORES

1. Jumper PROG devera estar aberto.

2. Pressionar e liberar o botéo (+) e led TX fica aceso.

3. Pressionar e manter botdo do transmissor para ser gravado e
led SN ficaré piscando enquanto botéo pressionado.

4. Pressionar e liberar botdo (+) e observar piscadas do led SN.
(1x=Botdao gravado, 2x=Transmissor SafeCode ressincronizado,
3x=Negado & cadastrado transmissor cédigo fixo e 4x=Memé-
ria cheia).

5. Passo 3 para continuar a gravar outros transmissores, ou,
aguardar 5 seg para finalizar e led TX iré desligar.

5 Para finalizar ajuste da fungdo selecionada, pressionar
e liberar o botao (SET).
6 Para sair da programagéo, abrir jumper PROG, ou,
Para novo ajuste, repetir passo 2.
TAB.4
TIPO DE AJUSTE NiVEIS

Off, 1-15seg, 2-30seg, 3-60seg,
LG 4-90seg, 5-120seg, 6-150seg, 7-180seg,
10seg e 9-240seg.

9
2
20Hz, 1-TorkPulsante 1:2, 2-TorkPulsante
]
r

, 3-TorkPulsante 2:2, 4-TorkPulsante
,5-CC 3, 6-CC 2, 7-TorkPulsante 4:2,
Torl;PuIsunte 8:4 e 9-Embreagem (Ajuste

ca).

1:
TORK MEMO R
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0-
8
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FORC MEMO ou | ,:
8
0-

Off, 1-50mseg, 2-75mseg, 3-100mseg,
FREIO 4-150mseg, 5-200mseg, 6-250mseg,
7-300mseg, 8-400mseg e 9-500mseg.

FORCA ou 0-25%, 1-30%, 2-35%, 3-40%, 4-45%,
EMBREAGEM 5-50%, 6-55%, 7-60%, 8-80% e 9-100%.
0-20Hz, 1-TorkPulsante 1:2, 2-TorkPulsante
1:1, 3-TorkPulsante 2:2, 4-TorkPulsante
TORK RAMP 2:1,5-CC 3, 6-CC 2, 7-TorkPulsante 4:2,
8-TorkPulsante 8:4 e 9-Embreagem (Ajuste
Forca).
0-Off, 1-5%, 2-10%, 3-15%, 4-20%,
RAMP AB 5-25%, 6-30%, 7-35%, 8-40% e 9-45%.
RAMP FC 0-Off, 1-5%, 2-10%, 3-15%, 4-20%,

5-25%, 6-30%, 7-35%, 8-40% e 9-45%.

0-Semi Automadtico, 1-15seg, 2-30seg,
PAUSA 3-60seg, 4-90seg, 5-120seg, 6-150seg,
7-180seg, 8-210seg e 9-240seg.

Apés instalagéo do portdo, este recurso
permite mover o portdo com o objetivo de
testar o sentido de rotagdo do motor (senti-
do de abertura e fechamento).
Procedimentos para movimentar o portéo:
* Botdo (-) para mover o portéo para
fechamento.
* Botdo (+) para mover o portdo para
abertura.

MOVER

TAB.5
NOTIFICACAO SOBRE A FOTOCELULA

Nas telas de configuragées do tipo de fotocélula para abertura e
fechamento, as selecées das opgoes serdo realizudpas somente pe-
los botées X) ou (+).

Contato NA [x] => contato normalmente aberto e o valor dentro
dos colchetes indica o estado atual dos contatos.

Contato NF [x] => contato normalmente fechado e o valor dentro
dos colchetes indica o estado atual dos contatos.

Pulsada xxHz => 60Hz (alinhada) e 30Hz(desalinhada).

Borda xx,xxVdc Para calibragdo da central deixar a fotocélula
alinhada para leitura do valor analégico de entrada. Para memo-
rizar o valor de entrada avancar ou retroceder para préxima tela
pelas teclas (€=) ou (—).

Para funcionalidades da fotocélula seguidora utilizar somente o
borne FOTFC. A central obrigatoriamente devera ser definido
como modo automdtico, para fechamento, com um tempo padréo
caso portdo fique aberto e ter que ser fechado quando néo passar
nenhum veiculo dentro de um tempo definido pelo usuario. Quan-
do temporizando para fechamento automético, definido no tempo
de PAUSA, apés passagem pela fotocélula o tempo para fecha-
mento serd aquela definido pelo usudrio em fotocélula seguidora.
Durante ciclo de abertura do portdo seré memorizado a passagem
pela fotocélula e quando aberto sera temporizado com o tempo
para fechamento definido da fotocélula seguidora.
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Figura 1 — Alarme perimetral do portao
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Figura 2 — Aplicacéo Pivotante Dupla.
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Figura 3 — Aplicacéo Basculante Vertical Dupla Eclusa.
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Figura 4 — Aplicacéo Deslizante Dupla com Intertravamento.
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BV ALARME LEGERO

Sirene Deton Interno

Figura 6 — Maquina BV ALARME LEGERO.

CENTRAL MASTER:

APLICAGAO PIVO DUPLA
APLICACAO BV ECLUSA
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+

ALARME SETOR COM FIO UTILIZANDO
SENSOR MAGNETICO PORTA DE AGO

Figura 5 — Aplicacdo de alarme para portdo vazado com 2 setores com fio (Sensor FCF e Sensor Reed ).
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TERMO DE GARANTIA

Motoppar da Amazénia IndUstria e Comércio de Eletrénicos L1du'S
inscrita no CNPJ n° 09.084.119/0001-64, localizada na Av. Acai n
875, Distrito Industrial 1, Manaus/AM, CEP 69075-904, fabricante
dos produtos PPA, garante este aparelho contra defeitos de projetos,
fabncaféo, montagem e/ou solidariamente em decorréncia de vicios
de qualidade do material que o torne impréprio ou inadequado ao
consumo a que se destina, pelo prazo legal de 90 (noventa) dias
da data da aquisicao, desde ﬂue observadas as orientagées de
instalagéo descritas no manual de instrugoes.

Por consequéncia da credibilidade e da confian;a depositada nos
produtos PPA, acrescemos ao prazo acima mais 275 dias, atingindo
o total de 1 (um) ano, igualmente contados da data de aquisicdo
a ser comprovada pelo consumidor através do comprovante de
compra (Nota Fiscal).

Em caso de defeito, no periodo da garantia, a responsabilidade
da PPA fica restrita ao conserto ou substituigdo do aparelho de sua
fabricagéo, nas seguintes condigées:

conserto e reajuste dos equipamentos sé poderdo ser
realizados pela Assisténcia Técnica da PPA, que estd habilitado
a abrir, remover, substituir pegas ou componentes, bem como
reparar os defeitos cobertos pela garantia, sendo que, a néo
observacao deste e qualquer utilizagdo de pecas néo originais
constantes no uso, acarretard a rendncia deste termo por parte
do consumidor;

. A garantia ndo se estenderd aos acessérios como cabos, kit de
arafusos, suportes de fixacéo, fontes, etc.;

3. Despesas de embalagem, transporte e reinstalagéo do produto
ficam exclusivamente por conta do consumidor;

4. O equipamento deverd ser enviado diretamente a Empresa
responsavel pela venda representante da fabricante, através
do endereco constante da nota fiscal de compra, devidamente
acondicionado evitando-se assim, a perda da garantia;

5. No tempo adicional de 275 dias, serdo cobradas as visitas
técnicas nas localidades onde néo existam servicos autorizados.
As despesas de transporte do aparelho e/ou técnico correm por
conta do proprietdrio consumidor e

6. A substituicdo ou conserto do equipamento néo prorroga o prazo
de garantia.

Esta garantia perdera seus efeitos se o produto:

1. Sofrer danos provocados por agentes da natureza, como
descargas atmosféricas, inundagées, incéndios, desabamentos
e etc.;

2. For instalado em rede elétrica imprépria ou mesmo em
desacordo com quaisquer das instrugdes de instalagdo expostas
no manual;

. Defeitos causados por quedas, pancadas ou qualquer outro
acidente de ordem fisica;

. Por violagdo do equipamento ou tentativa de conserto por

essoal nao autorizado;

. Néo for empregado ao fim que se destina;

. Naéo for utilizado em condi¢des normais;

. Sofrer danos provocados por acessérios ou equipamentos
acoplados ao produto.

Recomendacao:

Recomendamos a instalacdo e manutencdo do produto pelo
servico técnico especializado SPA.

Caso o produto_apresente defeito ou funcionamento anormal,
procure um Servico Técnico especializado para as devidas correcées.
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Fabricado por: Motoppar da A ia
e Comércio de Eletrénicos Ltda.
Avenida Acai, 875 - Distrito Industrial | - Manaus - AM
CEP 69075-904 - Brasil
CNPJ: 09.084.119/0001-64
www.ppa.com.br | 0800 0550 250




